R4 D A120 1 2

DMS Applikations-Protokoll

Projekt: RAVE

Ort: alpha-ventus

Datum: 2009-11-06

MefgrofRe: R4_D_A120_1_2

(,R4_D_A120_1_2 / Turm-Mitte Biegung,)

Bearbeiter:

Dipl.-Ing. H.-P. Link

DMS-Typ: HBM K-XY31-6/350

Los-Nr.: A405/15
Herstellungslos: 812042574

k-Faktor — A: 2,07 +/- 1%
k-Faktor — B: 2,06 +/- 1%

Brickenart: 1/1

Kleber: M-Bond 200

abgesetzte Létleiste [X]

Abdeckung: X60 / PU 120 / ABM75

linke(r) DMS rechte(r) DMS

Lufttemperatur: ~15°C Lufttemperatur: ~15°C
Luftfeuchte: % Luftfeuchte: %
Klebestelle vorgewarmt [ ] |Klebestelle vorgewarmt ]
DMS-R ok X |DMS-R ok X
R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X |R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X
Vollbriicke verschaltet am: 2009-11-08 auf Lét/Klemmleiste
Bruckenwidersténde 1/2: Q | 1/4: Q

Isolationswiderstand gegen Masse > 20 MQ

X

gegen Schirm >20 MQ  [X

Bemerkungen:

- DMS-Position 1m oberhalb der Flanschkante, bzw. 1,10m oberhalb des TurmstoRes
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Position der Dehnungsmessstreifen:

LAV &38%m

Tageskennoeichnuing Robor
- Bmiol  RAL 3020
- 8m grau RAL TOS8
- Bt RAL 3020

< Schnitt A-A
: D

d
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuRendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Hohe Uber 1000 mm vor Ort gemessen
Flanschkante

Hohe Uber TurmstolR 1100 mm vor Ort gemessen

Hohe Flansch tber 31,13 m Auszug aus techn. Zeichnung - B

Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

105° / 285° (zu geographisch Nord)

- Hohe Uber
Transition-Piece

31,13m+1,1m=3223 m

- Hé6he Meeresgrund

32,23m + 26,2m = LAT + 5843 m
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R4 D A120 3 4
DMS Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus

RAVE / R4 Datum: 2009-11-06

MeflgroRe: R4_D _A120_3 4 Bearbeiter: Dipl.-Ing. H.-P. Link
DMS-Typ: HBM K-XY31-6/350 Los-Nr.: A405/ 15

Herstellungslos: 812041984

k-Faktor: Brickenart: 1/1 Kleber: M-Bond 200
A:2,07 +/-1%
B:2,06 +/- 1%

abgesetzte Létleiste [X] | Abdeckung: X60 / PU120 / ABM75

linke(r) DMS rechte(r) DMS

Lufttemperatur: ~15°C Lufttemperatur: ~15°C
Luftfeuchte: % Luftfeuchte: %
Klebestelle vorgewarmt [] Klebestelle vorgewarmt []
DMS-R ok X |DMS-R ok X
R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X |R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X
Vollbriicke verschaltet am: 2009-11-08 auf Loét/Klemmleiste
Bruckenwidersténde 1/2: Q (1/4: Q
Isolationswiderstand gegen Masse > 20 MQ X gegen Schirm>20MQ [
Bemerkungen:

- DMS-Position 1m oberhalb der Flanschkante, bzw. 1,10m oberhalb des TurmstofRes

weiss

weiss J
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griin
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Position der Dehnungsmessstreifen:

LAT=188m

Tageskennzeichnung Robor
- Bmorol  RAL 3020
- @ grau AL TO38
Bl RAL 3020
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuRendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Hohe Uber 1000 mm vor Ort gemessen
Flanschkante

Hohe Uber TurmstolR 1100 mm vor Ort gemessen

Hohe Flansch tber 31,13 m Auszug aus techn. Zeichnung - B

Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

15°/195° (zu geographisch Nord)

- Hohe Uber
Transition-Piece

31,13m+1,1m=3223 m

- Hé6he Meeresgrund

32,23m + 26,2m = LAT + 5843 m
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R4_DT A230 1 2

DMS Applikations-Protokoll

Projekt: RAVE / R4

Ort: alpha-ventus

Datum: 2009-11-10

MeRgréRe:R4_DT-A230_1_2
Turm_Kopf_Biegung

15°/ 195°

Bearbeiter: Dipl.-Ing. H.-P. Link

DMS-Typ: HBM K-XY31-6/350

Los-Nr.: A405/15
Herstellungslos: 812041984

k-Faktor: Briickenart: 1/1
A:2.07 +-1%
B: 2.06 +/- 1%

Kleber:
M-Bond 200

abgesetzte Létleiste [X] | Abdeckung: X60 / PU120 / ABM75

linke(r) DMS rechte(r) DMS
Lufttemperatur: ~5°C | Lufttemperatur: ~5°C
Luftfeuchte: % Luftfeuchte: %
Klebestelle vorgewarmt [] Klebestelle vorgewarmt ]
DMS-R ok X |DMS-R ok X
R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X |R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X
Vollbriicke verschaltet am: auf Lét/Klemmleiste
Bruckenwidersténde 1/2: Q [1/4: Q
Isolationswiderstand gegen Masse > 20 MQ ] gegen Schirm >20 MQ [ ]
Bemerkungen:

weiss = 1

braun

.

grun

gelb

=

grun ]
|_ z braun
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Position der Dehnungsmessstreifen:

LAT +366m. .

Tageskennzeichnung Rotor
-6mrot  RAL 3020
- 6m grau RAL 7035
~ Bm rot RAL 3020

LAT + 20,2 m

LAT +20m

[ Tor/Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuRendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1300 mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Abstand zu 1530 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS

15°/195° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

62,80 m-1,53m=61,27m

- Héhe tUber
Meeresgrund

61,27m + 26,2m = LAT + 87,47 m
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Abbildung 1: DMS appliziert und verdrahtet
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R4_F_A1201_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A1201_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 105° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und
Temperatur von insensys

Alignment Lines

Direction of
FBG strain
axis

Fibre Bragg Temperature
Grating (FBG) Sensor

Patch Seral
Labgl

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors:

LAT+186m. .

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- Bm grau RAL TO35
-Bm ot RAL 3020

- S RAL 3020
LAT + 92 m

D

-d

Tar / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen
Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

105° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

31,13m+0,5m=31,63m

- Héhe Meeresgrund

LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57,83m
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Abbildung 4: Installierter FOS

Abbildung 5: Installierter Sensor
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R4 _F_A1201_temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A1201_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 105° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables

Vertrauliche Informationen-Weitergabe nur mit Genehmigung der REpower Systems AG




Position des Faser-optischen Sensors:

LAT+166m_

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- Bm grau RAL T035
-Bmrat  RAL 3020

RAL 3020

LAT + 92 m

LAT + 28,2 m e -
Schnitt A-A |
LAT D
-d

Tur / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen
Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

105° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

31,13m+0,5m=31,63m

- Héhe Meeresgrund

LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57,83m
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Abbildung 4: Installierter FOS

Abbildung 5: Installierter Sensor
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R4_F_A1202_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A1202_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 195° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Position des Faser-optischen Sensors:
LAT +366m

Tageskennzeichnung Rotor
-8mrol  RAL 3020
- Bm grau RAL 7035
= Bm rot RAL 3020

RAL 3020

LAT +92 m

LAT S 2%t m T — — — — — — ———— -
| Schnitt A-A |
LAT D
- d

Tur / Leiter

Vertrauliche Informationen-Weitergabe nur mit Genehmigung der REpower Systems AG 83



Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen
Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

195° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

31,13m+0,5m=31,63m

- Héhe Meeresgrund

LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57,83m
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Abbildung 5: Installierter Sensor

R4_F_A1202_strain
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R4 _F_A1202_temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A1202_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 195° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors:

LAT+186m.

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- 8m grau RAL TO35
-Bmrot  RAL 3020

LAT +92m

RAL 7035

LAT = 26,2 m R — — —— ——
LAT += 20 m | o %
: Schnitt A-A |
wr D
d

Tar / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen
Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

195° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

31,13m+0,5m=31,63m

- Héhe Meeresgrund

LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57,83m
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Abbildung 5: Installierter Sensor

R4_F_A1202_temp

Vertrauliche Informationen-Weitergabe nur mit Genehmigung der REpower Systems AG

91



R4_F_A1203_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A1203_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 285° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors:

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- B grau RAL TO35
-Bmrat  RAL 3020

Schnitt A-A
D

-d

Tur / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen
Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

285° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

31,13m+0,5m=31,63m

- Héhe Meeresgrund

LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57,83m
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Abbildung 5: Installierter Sensor

R4_F_A1202_strain
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R4 F A1203_temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A1203_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 285° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors:

LAT+186m.

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- 8m grau RAL TO35
-Bmrot  RAL 3020

SS——— T RAL 3020
LAT # 92 m

LAT + 26,2 m R — — —— ——
LAT + 20m i
RAL 1023 ‘
- -_— . !
: Schnitt A-A
| D
ar_ i
-d

Tar / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen
Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS

285° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

31,13m+0,5m=31,63m

- Héhe Meeresgrund

LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57,83m
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Abbildung 5: Installierter Sensor

R4_F_A1203_temp
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R4_F_A1204_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A1204_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 15° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT+186m.

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- 8m grau RAL TO35
-Bmrot  RAL 3020

SS——— T RAL 3020
LAT # 92 m

LAT + 26,2 m R — — —— ——
LAT + 20m i
RAL 1023 ‘
- -_— . !
: Schnitt A-A
| D
ar_ i
-d

Tar / Leiter
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen

Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS 15° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber 31,13m+0,5m=31,63m
Transition-Piece

- Héhe Meeresgrund LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57.83m
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Abbildung 5: Installierter Sensor
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R4 _F_A1204_temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A1204_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 15° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT+186m.

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrol  RAL 3020
- 8m grau RAL TO35
-Bmrot  RAL 3020

SS——— T RAL 3020
LAT # 92 m

LAT + 26,2 m R — — —— ——
LAT + 20m i
RAL 1023 ‘
- -_— . !
: Schnitt A-A
| D
ar_ i
-d

Tar / Leiter

Vertrauliche Informationen-Weitergabe nur mit Genehmigung der REpower Systems AG

108



Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5000 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 4956 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Hohe uber 400mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Hohe Uber TurmstoR 500 mm vor Ort gemessen

Hohe Flansch tber 31,13 m|[ Auszug aus techn. Zeichnung — B
Transitionpiece

Resultierend:

- Positionen der DMS 15° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber 31,13m+0,5m=31,63m
Transition-Piece

- Héhe Meeresgrund LAT+ 26,2m +31,63m = LAT + 57.83m
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Abbildung 5: Installierter Sensor
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R4 DT A230_3 4
DMS Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2009-11-10
MelgroRe:R4_DT_A230_3_4 Bearbeiter:
Turm_Kopf_Biegung 105°/ 285° Dipl.-Ing. H.-P. Link
DMS-Typ: HBM K-XY31-6/350 Los-Nr.: A405 /15

Herstellungslos: 812041984

k-Faktor: Brickenart: 1/1 Kleber: M-Bond 200
A:2,07 +/- 1%
B:2,06 +/- 1%

abgesetzte Létleiste [X] | Abdeckung: X60 / PU120 / ABM75

linke(r) DMS rechte(r) DMS
Lufttemperatur: °C Lufttemperatur: °C
Luftfeuchte: % Luftfeuchte: %
Klebestelle vorgewarmt [ ] |Klebestelle vorgewarmt ]
DMS-R ok X |DMS-R ok =
R gegen Masse + Schirm > 20 MQ Xl |R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X
Vollbriicke verschaltet am: auf Lét/Klemmleiste
Bruckenwidersténde 1/2: Q| 1/4: Q
Isolationswiderstand gegen Masse > 20 MQ = gegen Schirm >20MQ [
Bemerkungen:

weiss nn 1

=

Ll

grun
grin | | = braun

gelb
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Position der Dehnungsmessstreifen:

LAT + 156 m

Tageskennzeichnung Rotor
-6mrol  RAL 3020
- 6m grau RAL 7035
-6m rot  RAL 3020

LAT +92m

Schnitt A-A
D

LAT + 28,2 m

d

LAT + 20 m

Tar / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuRendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1300 mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Abstand zu 1530 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS

105° / 285° (zu geographisch Nord)

- Héhe uber
Transition-Piece

62,80 m-1,53m=61,27m

- Héhe tUber
Meeresgrund

61,27m + 26,2m = LAT + 87,47 m
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Abbildung 1: DMS appliziert und verdrahtet
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R4_DT_A23ot

DMS Applikations-Protokoll

Projekt: RAVE / R4

Ort: alpha-ventus

Datum: 2009-11-10

MeflgroRe:R4_DT-A230t

Bearbeiter: Dipl.-Ing. H.-P. Link

DMS-Typ: HBM K-XY41-6/350

Los-Nr.: A405/15
Herstellungslos: 812042573

k-Faktor:
A:2.08 +/- 1%
B: 2.08 +/- 1%

Briickenart: 1/1 Kleber:

M-Bond 200

abgesetzte Létleiste [

Abdeckung: X60 / PU120 / ABM75

linke(r) DMS rechte(r) DMS
Lufttemperatur: ~5°C | Lufttemperatur: ~5°C
Luftfeuchte: % Luftfeuchte: %
Klebestelle vorgewarmt [] Klebestelle vorgewarmt ]
DMS-R ok X |DMS-R ok X
R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X |R gegen Masse + Schirm > 20 MQ X
Vollbriicke verschaltet am: auf Lét/Klemmleiste
Bruckenwidersténde 1/2: Q | 1/4: Q
Isolationswiderstand gegen Masse > 20 MQ ] gegen Schirm >20 MQ  []
Bemerkungen:
: bn bn |
gn ws
ws | | gn

ws |[gn |[gr |rs bn |ge
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Position der Dehnungsmessstreifen:

LAT+A66m....

Tageskennzeichnung Rotor
-6mrot  RAL 3020
- 6m grau RAL 7035
~-Bmrot  RAL 3020

LAT +92m

Schnitt A-A
D

d

Tar / Leiter
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Angabe Quelle
Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuRendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Abstand zu 1300 mm vor Ort gemessen
Flanschkante
Abstand zu 1530 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS

5 cm versetzt zu DT_A230_3_4 (im Uhrzeigersinn)

5 cm entsprechen bei Innendurchmesser von 5452 mm
einem Winkelversatz von ~3,3°

138°/318° (zu geographisch Nord)

- Hohe Uber
Transition-Piece

62,80 m-1,53m=61,27m

- Héhe Gber
Meeresgrund

61,27m + 26,2m=LAT + 8747 m
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R4_F_A2301_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A2301_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 105° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT +A5Rm. ..

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrot  RAL 3020
= Bm grau RAL TO35
=-6m rot RAL 3020

LAT +82m

Schnitt A-A
D

d

45°
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 105° (zu geographisch Nord)
- Héhe uber 62,80m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor

-
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R4 F A2301_temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A2301_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 105° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT +A5Rm. ..

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrot  RAL 3020
= Bm grau RAL TO35
=-6m rot RAL 3020

LAT +82m

Schnitt A-A
D

d

45°
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 105° (zu geographisch Nord)
- Héhe uber 62,80m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor

-
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R4_F_A2302_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A2302_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 195° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Position des Faser-optischen Sensors:

LAT +A5Rm. ..

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrot  RAL 3020
= Bm grau RAL TO35
=-6m rot RAL 3020

LAT +82m

Schnitt A-A
D

d
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 195° (zu geographisch Nord)
- Héhe uber 62,80m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor
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R4 F A2302 temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A2302_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 195° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT+166m

Tageskennzeichnung Rotor
-8mrot  RAL 3020
= 6Gm grau RAL TO35
=6Gmrot RAL 3020

Schnitt A-A
D

d

e ——
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 195° (zu geographisch Nord)
- Héhe uber 62,80m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor
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R4 F A2303_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A2303_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 285° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT +A5Rm. ..

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrot  RAL 3020
= Bm grau RAL TO35
=-6m rot RAL 3020

LAT +82m

Schnitt A-A
D

d
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 285° (zu geographisch Nord)
- Héhe uber 62,80m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor

N ——.

RN T

R4_F_A2303_strain
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R4 F A2303_temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A2303_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 285° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT +A5Rm. ..

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrot  RAL 3020
= Bm grau RAL TO35
=-6m rot RAL 3020

LAT +82m

Schnitt A-A
D

d
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 285° (zu geographisch Nord)
- Héhe uber 62,80m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor

N ——.

RN T

R4_F_A2303_temp
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R4_F_A2304_strain
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRRe: R4_F_A2304_strain Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 15° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT+166m

Tageskennzeichnung Rotor
-8mrot  RAL 3020
= 6Gm grau RAL TO35
=6Gmrot RAL 3020

Schnitt A-A
D

d

Vertrauliche Informationen-Weitergabe nur mit Genehmigung der REpower Systems AG 152



Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 15° (zu geographisch
Nord)

- Héhe uber 6280m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor

R4_F_A2304_strain
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R4 F A2304 temp
Faser-Optischer-Sensor Applikations-Protokoll

Projekt: Ort: alpha-ventus
RAVE / R4 Datum: 2010-08-04
MelgroRe: R4_F_A2304_temp Bearbeiter: N. Hudson
Turm_unten_Biegung 15° N. Harper

DMS-Typ: insensys Fibre Bragg Grating
Sensor

Bemerkung: LWL-Signal wird durch OEM-1030 Fibre Sensor Interrogator Unit (insensys) in
CAN-Bus Signal umgewandelt und bereitgestellt.

Abbildung 0: Faser-Optischer Sensor zur Messung von Dehnung und Temperatur von
insensys

i Alignment Lines

Direction of
FBG sirain
dxis

Fibre Bragg Temparaturd

Grating (FBG) Sansor

Patch Seral
Label

+— (Connecting Cables
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Abbildung 1: Position des Faser-optischen Sensors

LAT +A5Rm. ..

Tageskennzeichnung Rotor
-Bmrot  RAL 3020
= Bm grau RAL TO35
=-6m rot RAL 3020

LAT +82m

Schnitt A-A
D

d

— — ey
N
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Angabe Quelle

Position der Tar ~60° Auszug aus techn. Zeichnung — A
AuBendurchmesser 5500 mm Auszug aus techn. Zeichnung — B
Innendurchmesser 5452 mm Auszug aus techn. Zeichnung - B
Abstand zu 1470 mm vor Ort gemessen

Flanschkante

Abstand zu 1660 mm vor Ort gemessen
Kopfflansch-Ende

Resultierend:

- Positionen der DMS 15° (zu geographisch
Nord)

- Héhe uber 6280m-166m=61,14m

Transition-Piece

- Héhe uber 61,14m+262m=LAT +87.34 m

Meeresgrund
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Abbildung 5: Installierter Sensor

R4_F_A2304_temp
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R4_B-A12m(x)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgroRe: R4_B-A12m(x) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28272

Abbildung 0: Position und Wirkrichtung des Sensors
LAT #1665 m .
! Tageskennzeichnung Rotor
Gmrot  RAL 3020

- Bm grau RAL TO35
| Gm ot RAL 3020

I -,—= RAL 3020
4 € —

LAT +92m /
y

/
RAL 7035

(=]
A A
v v 1
|
|
LAT+262m
av |
LAT +20m - I
RAL 1023
B — |
|
|

LAT

Schnitt A-A

450 \

(105° zu geogr. as s N
Nord)
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R4_B-A12m(y)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgroRe: R4_B-A12m(y) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28274

Abbildung 0: Position und Wirkrichtung des Sensors

l Tageskennzeichnung Rotor
- 6m rot RAL 3020
6m grau RAL 7035
-6Bmrot  RAL 3020

r

LAT + 92 m / 1€

—_—
S RAL 3020
—‘7

RAL 7035

LAT+282m

|

|

|

LAT +20m = |
RAL 1023

|

|

L

Schnitt A-A

%
450 N\

(105° zu geogr.
Nord)
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R4 _B-A120(x)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgrofRe: R4_B-A120(x) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28431

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors

LAT +166m

[ Tageskennzeichnung Rotor
- 6m rot RAL 3020
6m grau RAL 7038
| -Bmrot  RAL 3020

|

ESEre—  RAL 3020

LAT +92m ;
/

RAL 7035
/
/

A A ___

V == V B
|
|
|
|
|

LAT + 26,2 m |
AV Y
LAT + 20m cu |
RAL 1023 |
———
|
|

Schnitt A-A

45°

(105° zu Sy
geogr. Nord) B
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Abbildung 1: Installierter Sensor
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R4_B-A120(y)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgrofRe: R4_B-A120(y) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28273

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors
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Abbildung 1: Installierter Sensor
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R4_B-A12u(x)

Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE

Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgrofRe: R4_B-A12u(x)

Bearbeiter: L. Domnick

Sensor-Hersteller: Synotech

Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ

Sensor-Serien-Nr.: 28585

Abbildung 0: Position und

LAT +166m.

Ausrichtung des Sensors
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Abbildung 1: Installierter Sensor (105°)

R4_B-A12u(x)
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R4_B-A12u(y)

Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE

Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgrofRe: R4_B-A12u(y)

Bearbeiter: L. Domnick

Sensor-Hersteller: Synotech

Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ

Sensor-Serien-Nr.:

28531

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors
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Abbildung 1: Installierter Sensor
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R4_B-A23m(x)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefgroRe: R4_B-A23m(x) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28430

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors
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R4_B-A23m(y)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefgroRe: R4_B-A23m(y) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28275

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors
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R4_B-A230(x)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgrofRe: R4_B-A230(x) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28277

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors
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R4_B-A230(y)
Installation Beschleunigungssensor

Projekt: RAVE Ort: Alpha Ventus

Datum: 2010-03-26

MefRgrofRe: R4_B-A230(y) Bearbeiter: L. Domnick
Sensor-Hersteller: Synotech Sensor-Typ: 602A13/ M025BZ
Sensor-Serien-Nr.: 28276

Abbildung 0: Position und Ausrichtung des Sensors
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R4_N-A12u(x)

Installation Neigungssensor

Projekt: RAVE

Ort: Alpha Ventus

Datum: 2009-08-13

MefgrofRe: R4_N-A12u(x)

Bearbeiter: B. Egner

Sensor-Hersteller: VTI Technologies Sensor-Typ: SCA121T

Sensor-Serien-Nr.:

Abbildung 0: Turmquerschnitt mit Wirkrichtung des Sensors

Turmwand

330° /

(zu geogr. Nord)
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Abbildung 1:

Sensorposition in Schaltschrank ,,Turm-unten“
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Abbildung 1: Schaltschrank mit Neigungssensor

R4_N-A12u(x)

R4_N-A12u(x)
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R4_N-A12u(y)

Installation Neigungssensor

Projekt: RAVE

Ort: Alpha Ventus

Datum: 2009-08-13

MeRgréRe: R4_N-A12u(y)

Bearbeiter: B. Egner

Sensor-Hersteller: VTI Technologies

Sensor-Typ: SCA121T

Sensor-Serien-Nr.:

Abbildung 0: Turmquerschnitt mit Wirkrichtung des Sensors

60° (zu geogr. Nord)
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240° (zu geogr. Nord)
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Abbildung 1:

Sensorposition in Schaltschrank ,,Turm-unten“
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Abbildung 1: Schaltschrank mit Neigungssensor

R4_N-A12u(y)

R4_N-A12u(y)
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R4_N-A230(x)

Installation Neigungssensor

Projekt: RAVE

Ort: Alpha Ventus

Datum: 2009-08-13

MefgrofRe: R4_N-A230(x)

Bearbeiter: B. Egner

Sensor-Hersteller: VTI Technologies Sensor-Typ: SCA121T

Sensor-Serien-Nr.:

Abbildung 0: Turmquerschnitt (von oben) mit Wirkrichtung des Sensors

Turmwand
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Abbildung 1: Sensor montiert in Schaltschrank ,,Turm-oben*

ca 25m

ca 9 m

Anschiulkasten "Lidar”
320x320x300mm (BxHxT)

k 3 o ‘_,EL_M'WW [
R4 _N-A230(x) = ' = ,;

“m
P = S, &
Rechnereinhall IR-Kamera “,‘M %
Anschlulikasian i l“‘ =
320&32@:30%"!?#1“] —— et = }\7 = =~ 006500200 (BHT) { L f““‘g il
chiufikasten "Rotor" 1000RA00XE00MM (BXHKT) -
A20x320x30 m{BxH-T’]
Anschiufkaslen Turm dben’ Anschiulkasten “Leisiung"

HxT}
300 (BT A20c320x200mm (BxHxT)

Cu-Kabel
LAN-Kabal

o iy il S i o AT 4y

AR Tomtoh ol v Tarw sigmenkt

Anschlulkastan "Turm mitla”

GO0XBE00K300mM (BXHXT)
. fe [Tarm 16§ winey
o Stoll v Badlt Af un
Tw,/ul\ M&Jmiu&b\
Anschiulkasten "Grandung” .
8001 200%300mm (BxHxT) Mair-Rack
0:2000x800mm (BXHATL L ityrbine ncl. Turm
Anschiufikasten “Messtechnik wind turbine incl. tower
aullan” 320x800x300mm (BxHxT)
== Tivw [, a(:rrfﬂlff: s umberen i“"‘“‘ edleS

oranidny

Vertrauliche Informationen-Weitergabe nur mit Genehmigung der REpower Systems AG 882



Abbildung 2: Schaltschrank mit Neigungssensor
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Abbildung 3: Nahaufnahme Neigungssensor
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R4_N-A23o(y)

Installation Neigungssensor

Projekt: RAVE

Ort: Alpha Ventus

Datum: 2009-08-13

MeRgréRe: R4_N-A230(y)

Bearbeiter: B. Egner

Sensor-Hersteller: VTI Technologies

Sensor-Typ: SCA121T

Sensor-Serien-Nr.:

Abbildung 0: Turmquerschnitt (von oben) mit Wirkrichtung des Sensors
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Abbildung 1:

Sensor montiert in Schaltschrank ,,Turm-oben*
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Abbildung 2: Schaltschrank mit Neigungssensor
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Abbildung 3: Nahaufnahme Neigungssensor
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